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一、概述
    TH136湿度控制器配接进口湿敏传感器HM1500,HM1500探头适用范围广、寿命长。仪表具有测控精度高、抗干扰性

能强、功能完备、操作简单等特点。

    TH136湿度控制器通过控制超声波增湿器,蒸汽增湿器或除湿器等设备,构成湿度闭环控制系统。

    可广泛应用于气象、环保、烟草、制药、化工、粮库、纺织、造纸、孵化、医疗等领域的湿度控制。
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无通讯

RS232(3线),电气隔离,通讯距离12m

RS485(2线),电气隔离,通讯距离1.2Km

无可选功能

测量值变送

0

0

BS

232

485

R

D

继电器输出常开触点3A/250VAC

模拟量0~10mA,4~20mA,0~20mA,0~5V,1~5V,0~10V

0 无输出

L 逻辑电平输出(20V/10mA),可驱动大功率固态继电器SSR

T 双向可控硅过零输出,可触发大功率可控硅SCR

R 继电器输出常开触点3A/250VAC

0 无输出

TH136

可选功能

通讯功能

报警1

输出2

输出1

如:

     TH136/R/R/0/485 表示:第1路、第2路输出为 ,无报警1 带RS485通讯功能, 的

   湿度控制器

    TH136M/R/R 表示:第1路、第2路输出为 ,无报警1 的湿度控制器

继电器 , 外型尺寸为96*96*100mm

。

继电器 ,外型尺寸为72*72*100mm 。

M 72*72*100mm

无 96*96*100mm外型尺寸
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TH136硬件型号定义如下

二、型号定义



     湿度控制器

从塑料机箱中取出,这使得在修理仪表时不必拆卸仪表的外部连线,只需将整个仪表机芯取出更换即可,维修维护更加方便。

     TH136湿度控制器为屏式安装方式,安装时,将仪表从安装屏前面推入安装口,从安装屏后将仪表用专用安装夹具装配

好,用螺丝刀将紧固螺杆旋紧。应注意将夹具顶端顶在安装屏上。

TH136 采用抽屉式结构,控制器的电路板安装在塑料框架上,整个塑料框架可以很方便地装入塑料机箱中和

三、仪器安装及外形尺寸
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3.1 仪器外型及安装开孔尺寸

8.8.8.8.
8.8.8.8.

OP1 OP2 RAMP AL1

PV

SV

COM MAN

ALTEC TH136M

PAR A/M
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四、电气连接

4.1 底部接线端子图: 

接线注意事项:

输入信号线应远离仪器电源线,动力电源线,和负载线以避免产生杂讯干扰。
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4.2 电气接线图
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湿度传感器
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+5V(蓝色)

TH136电气接线图(96*96)
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电压或
电流输出 继电器输出



五、面板介绍

六、面板显示及操作

6.1  面板显示
    仪表面板上有两排数码管显示器,上排数码管为绿色,用于显示湿度测量值(PV)及各种参数代码,下排显示器为红色,主

要用来显示湿度设定值(SV),手动输出值及各种参数值。

    仪表上电时,上行显示器显示仪表的基本型号,下行显示器显示仪表的软件版本号(对客户定制的仪表,客户应特别留意

软件版本号,以便今后订购)。

    当仪表处于手动控制方式时(MAN指示灯亮),下行显示器将显示输出功率值。

    仪表面板上共有5个LED指示灯,分别为OP1(绿色),OP2(绿色),COM(红色),MAN(红色),AL1(红色).这5个指示灯可

以分别指示仪表的各种工作状态:OP1用来指示输出1的工作状态,OP2用来指示输出2的工作状态,AL1用来指示报警1的工

作状态,COM指示灯用来指示仪表的通讯状态,当仪表发送数据时,COM指示灯亮。MAN指示灯用来指示仪表的自动／手动

工作状态。
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②

PV显示窗 显示测量值,参数代码

显示设定值,手动输出
值,参数值

第1输出指示灯

笫2输出指示灯

序号 项目 功能说明

SV显示窗

①

③
通讯发送指示灯

曲线运行指示灯

手动控制指示灯

报警1指示灯

OP1

OP2

COM

RAMP

MAN

AL1

参数设置键

自动／手动切换键

数值增加键

数值减小键

PAR

A/M

▲

▼

④

0. . .6 3.0
8. . .6 5.2

OP1 OP2 RAMP AL1

PV

SV

COM MAN

ALTEC TH136

PAR A/M
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GND(白色)

HM1500

湿度传感器

Vin(黄色)

+5V(蓝色)

继电器输出

8

TH136M电气接线图(72*72)
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6.4  调节参数代码及含义

    当仪表处于测量值/设定值(PV／SV)显示状态,连续按下PAR键3秒钟,仪表将进入参数修改模式,仪表上行显示器显示

出第一个参数的代码,下行显示器显示出该参数的值,这时用▲键或▼键可修改该参数的值,修改完毕,再按一下PAR键,仪表

将按顺序显示下一个参数的代码及该参数的值,同时,修改的数据已保存在仪表的存储器中。

    显示完最后一个参数或在16秒钟内无按键操作,仪表将回到测量值/设定值(PV/SV)显示状态。

6.3  调节参数显示及修改

调节参数说明:

1. 调节参数PROP,INT.T,DER.T

    当控制方式选择ON.OFF控制方式时,PROP(比例带)作为控制回差使用,直接影响控制精度,用户应根据对系统的

控制要求对比例带进行正确设置,比例带太小,动作过于频繁,影响继电器使用寿命;比例带太大,会降低控制精度。

    当控制方式选择PID控制方式时,PROP(比例带),INT.T(积分时间),DER.T(微分时间),RELC(除湿系数)4个参数是调节

参数,直接影响控制精度。在PID自整定过程中,能整定出PROP(比例带),INT.T(积分时间),DER.T(微分时间)3个参数。

    比例带越小,系统反应越快,但易产生振荡;比例带越大,系统反应越慢,系统越稳定。

    积分时间越小,系统反应越快,但易产生振荡;积分时间越大,系统反应越慢,系统越稳定。

    当积分时间(INT.T),微分时间(DER.T)设为OFF时,为比例控制方式,输出功率与控制偏差成比例关系。

2. 输出动作周期参数KC.T

     应根据所选择的执行器的特性对动作周期KC.T,进行正确设置,如果动作周期设置太短,容易减少继电器触点的使用寿

命;如果动作周期设置太长,则会降低控制精度。

     如采用固态继电器或可控硅作输出,动作周期可设置为2秒,采用继电器输出时,动作周期应大于或等于20秒。
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参数名称 调整范围 说    明

1

6

7

8

10

PID自整定

序号 参数代码

TVNE
0FF

ON

停止PID自整定

启动PID自整定

PROP 比例带 0.1~100.0 RH%

INT.T 积分时间 0FF,1 秒~8000

DER.T 微分时间 0FF,1 秒~999

组态密码LOC 0~9999

2 AL 1 第1报警值 0.1~100.0 RH%

3 AL2 第2报警值 0.1~100.0 RH%

4 KYS 1 第1报警回差值

5 KYS2 第2报警回差值

9 加湿动作周期X.<T 0.1~240.0秒

☆可选功能

当(TRL设置为P ,D时显示

0.1~10.00 RH%

0.1~10.00 RH%

6.2  设定值的修改
    在自动控制方式下,仪表的上行显示器显示湿度测量值(PV),下行显示器显示湿度测量值(SV),按▲键或▼键可修改设

定值。
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. 

    当控制方式选择PID控制方式时,仪表投入正式运行前,应设置最佳 调节参数(比例带 ,积分时间 ,微分时间

DER.T),只有设置了系统的最佳PID调节参数,才能实现理想的控制精度。

    从理论上说,系统在不同设定值上的最佳PID参数值不完全相同,因此在启动PID自整定前,应将设定值(SV)设置为用户

需要精确控制的设定值。

    当仪表处于自动控制方式,将PID自整定参数(参数代码为TVNE)设置为ON,则将启动PID自整定运行,此时在仪表的下行

显示器中,PID自整定参数代码TVNE和设定值将出现交替显示。    

   系统在PID自整定过程中,执行位式调节,测量值将出现振荡,经过1.5个振荡周期后,完成PID自整定,此时,PID自整定参

数代码TVNE将不会在仪表的下行显示器中与设定值交替显示。根据振荡的周期及振幅,仪表将计算出最佳的PID调节参数

3 PID自整定

PID PROP INT.T
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PV

setpoint

CP

PV2

PV1

Output

100%

0%

Self-tuning from setpoint  --heating process

(比例带 ,积分时间 ,微分时间 ),并将其存储在仪表

的电可擦存储器中。

    在PID自整定过程中,将PID自整定(参数代码为TVNE)设置

为0FF,将中止PID自整定过程。

    如果在PID自整定过程中,系统不能出现振荡响应,那么

PID自整定将不能成功完成。根据各个系统的响应周期不

同,PID自整定需要的时间可从数秒至数小时不等,PID自整定需

要的时间与用户系统有关,与仪表无关。

    在PID自整定过程中,请不要修改设定值,因为每修改一次

设定值相当于重新启动一次PID自整定,延长PID自整定的时

间。

    

PROP INT.T DER.T

    TH136仪表在使用前,应对其输入、输出及其它软件功能参数正确设置,只有配置好参数的仪表才能投入使用。用户在

订货时可注明仪表的输入、输出规格及要求,我公司或销售代理可按用户要求正确设置参数。

    将组态密码设置为808(参数代码为 ),当仪表处于测量值／设定值(PV／SV)显示状态,按下PAR键和 键保持3秒钟

(先按下PAR键不松开,再按下 键保持3秒钟)仪表可进入软件组态菜单,仪表上行显示器显示出第一个参数的代码,下行显示

器显示出该参数的值,这时用 键或 键可修改该参数的值,修改完毕,再按一下PAR键仪表将按顺序显示下一个参数的代码

及该参数的值,同时,修改的数据已保存在仪表的存储器中。

    显示完最后一个参数或在16秒钟内无按键操作,仪表将回到测量值／设定值(PV／SV)显示状态。

    组态完成后,应将组态密码参数(参数代码LOC)设置为808以外的其它数据,以保护参数不被现场操作人员无意修改。

LOC ▲

▲

▲ ▼
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七、软件组态(功能参数代码及含义)
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TH136功能参数代码及含义：

序号 参数代码 参 数 名 称 调 整 范 围 说          明

4 (TRL 调节方式
0N.0F

P ,D
开关调节(ON.OFF调节)

比例积分微分调节(P ,D调节)

2

3 BAVD

ADDR

1 输入信号的误差修正值 -9.99~10.000FST

本机通讯地址

通讯波特率

00~99

1200
2400
4800
9600
19.2

5 ALO1

ALO2

第1报警输出模式

(AL1)

第2报警输出模式

(AL1)

0FF

K ,AL

LOAL

KDA

LDA

DA0

NDA0

无报警

超上限报警

欠下限报警

超上偏差报警

欠下偏差报警

偏差外报警

偏差内报警

6

7 ACT 控制方式
REV

D ,R

反控制

正控制

7.2 控制方式参数ACT

    当ACT设置为REV时,控制方式为反作用控制,指当仪表输入信号增大时,调节输出趋向减小的控制。

    如在加湿控制系统中,控制方式应选择反作用控制。

    当ACT设置为D ,R时,控制方式为正作用控制,指当仪表输入信号增大时,调节输出趋向增大的控制。

    如在除湿控制系统中,控制方式应选择正作用控制。

7.3 可选功能

    1. 0~20mA或4~20mA模拟量输出模块;

    2. 湿度测量值变送功能;

    3. 自动/手动切换功能;

    ……

PV PV

Output Output

100% 100%

0% 0%

On/Off 控制方式 PID 控制方式

SP SP
PROP

7.1 调节方式参数 (TRL

    调节方式((TRL)可设置为两位式控制方式(ON.0FF)或P,D控制方式。

    两位式控制方式主要用于对控制精度要求不太高的应用场合,当选用两位式控制方式时,加热比例带(PROP)作为控制回

差使用。

    P,D控制方式主要用于控制精度要求高的场合使用。

软件组态参数说明:
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7.4  报警 参数ALO1,ALO2    

    报警1(ALO1),报警2(ALO2)可以选择6种报警方式,K ,AL,LOAL,KDA,LDA,DA0,NDA0,各种报警方式含义如下表所示。

    报警的动作回差KYS 1,KYS2: 测量值(PV)在报警值附近时,因输入的波动等关系,报警继电器接点常发生反复动作,设定

报警的动作回差,即可防止继电器的反复动作。

    当报警1,报警2选择 方式时,报警1,报警2可作为除湿控制输出;

    当报警1,报警2选择 方式时,报警1,报警2可作为加湿控制输出。

模式

超上偏差报警

欠下偏差报警

超上限报警(K ,AL) 欠下限报警(LOAL)

报警值AL1,AL2 

△

报警值AL1,AL2 

△

报警指示灯 亮灯熄灯 熄灯

测量值(PV)
测量值(PV)

时间

动作回差

报警指示灯 亮灯熄灯 熄灯

测量值(PV)
测量值(PV)

时间

动作回差

·9·
报警指示灯 亮灯熄灯 熄灯 亮灯 熄灯

偏差值AL1,AL2

超上偏差报警(KDA)

偏差外报警(DA0) 偏差内报警(NDA0)

报警值  

△

报警值  

△

报警值  

△

报警值  

△

报警指示灯

设定值(SV) 

▲

设定值(SV) 

▲

设定值(SV) 

▲

亮灯 熄灯 熄灯亮灯 亮灯

报警指示灯 亮灯熄灯 熄灯

测量值(PV)
测量值(PV)

时间

动作回差

偏差值AL1,AL2

欠下偏差报警(LDA)

报警值  

△

设定值(SV) 

▲

报警指示灯 亮灯熄灯 熄灯

测量值(PV)
测量值(PV)

时间

动作回差

时间 时间

动作回差 动作回差

动作回差

动作回差

测量值(PV)

测量值(PV) 测量值(PV)

测量值(PV)

偏差值AL1,AL2
偏差值AL1,AL2

偏差值AL1,AL2
偏差值AL1,AL2

报警值  

△
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测量精度 ±3% RH

采样周期

输    入

输    出

报    警

调节算法

数字通讯

电    源

环    境

技术数据

HM1500湿度传感器

继电器,常开触点(max.250VAC,3A)

逻辑电平,20V/10mA,可触发大功率SSR

可控硅过零触发,可触发大功率单向、双向可控硅

模拟量,0~10mA,4~20mA,0~20mA或0~5V,1~5V,0~10V

125ms

继电器,常开触点(max.250VAC,3A)

报警方式,上、下限报警,偏差报警

开关调节(ON/OFF)

比例,积分,微分调节(PID),PID自整定

RS485(2线),RS232(3线)

电压范围:85~264VAC;45/60Hz

工作温度:0~50℃,相对湿度≤100%

分 辨 率  0.  H1% R

测量范围 0 ~99 % R.0 .9  H

外形尺寸
96mm×96mm×100mm(W×H×D)

72mm×72mm×100mm(W×H×D)
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